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設施內全自動葉菜類移植雛
型機開發

本研究旨在研發設施內全自動葉菜類

移植機，以代替人工移植，節省人力，提

升葉菜類產量及品質。2016年致力加強移

植機作業效率改進，採用 45度向後傾斜

承苗板，同時為達到一次取 8行菜苗，採

用 8支取苗爪及 8支導管，期將菜苗順利

導入畦面完成移植。經測試結果，育苗箱

每完成一箱移植後，有 8分之 1小格位移，

設施內全自動葉菜類移植機夾持部

設施內全自動葉菜類移植雛型機側視圖

生物機電研究

會影響下一盤育苗箱機械取苗移植效果，

因此，增加氣壓套件於完成一箱苗移植

後，將下一組苗箱歸零在起始點，以解決

移植爪與苗格中心點無法對齊困擾，再經

測試後移植爪與苗格中心點尚有 16分之 1

小格位移，將持續進行修正與校準。

設施苗菜低生菌生產技術之
開發

本研究旨在開發介質及收穫後苗菜臭

氧殺菌裝置，並針對苗菜種子、介質及收

穫苗菜進行殺菌處理。結果顯示，經 90

分鐘臭氧處理後，豌豆、甜菜根、紫色高

麗菜、青花菜及蘿蔔嬰種子總生菌去除

率分別為 86.3%、74.2%、87.3%、77.2%

及 87.4%；且經臭氧處理後可提高種子發

芽率。上述 5種收穫後苗菜經臭氧殺菌

30分鐘，總生菌去除率分別為 85.0%、

77.4%、90.6%、81.5%及 91.5%。栽培介

質經臭氧 90分鐘處理後可去除 97.8%的

立枯絲核菌。

栽培介質臭氣殺菌裝置
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冬季瓜類育苗技術之開發
本研究旨在開發 2紅 1白、1紅 2

白及 3白等配比冷陰極螢光燈管（Cold 

Cathode Fluorescent Lamp; CCFL）， 在

光量子通量密度（Photosynthetic Photon 

Flux Density; PPFD）150 µmol m-2 s-1光強

度下進行苦瓜與胡瓜育苗試驗。壯苗指數

【（莖徑 /株高）×全株乾重 ×葉片數】

評估顯示適合苦瓜及小胡瓜育苗，育苗光

源分別為 2紅 1白與 1紅 2白之燈管，壯

苗指數分別為 1.24與 1.31。結果顯示，

在低溫低光照時期，苦瓜及小胡瓜均可以

CCFL在控制環境下進行育苗作業。

胡瓜育苗情形

以綠竹粉碎物為植物栽培載
體研發

本研究以綠竹粉碎物壓製育苗穴盤，

進行小白菜、小胡瓜、青梗白菜、萵苣、

仙草及美女櫻等育苗試驗，另壓製綠竹板

及種子片，進行蘭花吊板栽培及種子片發

芽試驗。結果顯示，綠竹纖維穴盤於各項

作物育苗結果均較塑膠穴盤差。然而，以

綠竹板進行蘭花栽培，其結果與蛇木板及

竹炭板無顯著差異，但其成本僅為蛇木板

的 1/6－ 1/7，具經濟性。利用澱粉膠黏附

種子，不影響竹纖維種子片上種子的發芽

率，顯示竹纖維可作為種子片的基材。整

體而言，纖維穴盤、綠竹板及種子片等新

開發物品，仍需要再進行大量試驗研究，

以確認各項產品於不同作物的適用性。

蛇木板、竹碳板及綠竹板栽培比較試驗
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驅猴預警系統開發
本研究旨在開發驅猴預警系統，用以

驅趕危害農作物之猴群。驅猴預警系統主

要構造包括箱體、電源模組、感測模組、

控制處理模組及通訊模組等零組件。驅猴

預警系統藉由紅外線感知元件、警報模組

及通報模組等硬體組合與設計，當猴群接

近本裝置而切斷紅外線感知元件訊號時，

有效使用亂數隨機設定延遲時間以觸發警

報裝置方式，達到驅逐猴群目的，以降低

第二型主從式驅猴預警系統主機                  

農業損害。本系統因應農民使用需求共計

發展兩種類型，第一型為單機式驅猴預警

系統，可以單機獨立操作，每機需要 1組

無限通訊，紅外線感測模組以有線方式與

控制處理模組連結，惟需要進行訊號線及

電源線佈線；第二型為主從式驅猴預警系

統，多組紅外線感測模組共用 1組無限通

訊模組，紅外線感測模組以無線方式與控

制處理模組連結，感測距離約 40 m，惟售

價較第一型高且紅外線感測模組需加裝電

池。

第二型主從式主機及紅外線感測模組




